Micro - Doseersystemen ROBOMATIC
Typ: RDA T 020 6228919

Anwendung:

Der Mikro-Dosierautomat wird im Allgemeinen fir die
Minimalmengenschmierung (MMS) bei der spanenden oder
spanlosen Metallverarbeitung eingesetzt.

Der flissige Schmierstoff wird dosiert und als mikrofeines
Schmierstoff-Luft-Gemisch nebelfrei in die Kontaktzone des
Werkzeuges geleitet, wo die Reibung und die daraus
resultierende Warmeentwicklung im erheblichen Malle
reduziert wird.

Die MMS wird definiert durch einen maximalen Volumenstrom
von 50 ml pro Prozessstunde. Der Mikro-Dosierautomat kann
durch sein groRRes Einstellspektrum je Schmierstoffkanal Uber
200 ml Flussigkeit pro Stunde foérdern. Dadurch sind auch
Anwendungen aufierhalb der MMS maoglich, wie z. B. das
breitflachige Auftragen von Flussigkeiten.

Neben herkémmlichen Schmierstoffen kdnnen auch andere
flieRende Medien verarbeitet werden, vorausgesetzt diese
Medien sind fir den Mikro-Dosierautomaten einsetzbar und
durch Hersteller freigegeben!

Technische Beschreibung:
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Micro - Doseersystemen
Typ: RDA

ROBOMATIC

info@robomatic.nl

- Montage-Schablone

Pos Benennung Beschreibung / Funktion Werkstoffe
1 | Gehéause St (enzianblau, RAL 5010)
1.1 | Gehausetir - AbschlieRBbare Tir vor den Dosierpumpen Al (silber eloxiert)
1.2 | Schloss - Inkl. zwei Schlissel Ms (vernickelt)
1.3 | Bedienkonsole - Panel fiir Bedien- und Anzeigeelemente Al (silber eloxiert)
1.4 | Gehause-Riickwand - Mit Bohrungen fiir Befestigungs-Bausatz St (enzianblau, RAL 5010)
1.5 | Schutzblende - AbschlieBbare Abdeckung vor dem Impulsgenerator | Al (silber eloxiert)
. . . i 0'5./ 1.0/ 2.’0 /30 L.|ter . . PC / Glas (glasklar), Ms (vernickelt)
2 Schmiermittelbehalter - Optional bei aggressiven Medien: Behalter aus NBR / FKM / PTFE
Glas und Dichtungsmaterial aus FKM / PTFE
2.1 | Deckel - VerschlieRen des Einflllstutzens Ms (vernickelt), NBR
- Ab 1,0 Liter moglich
. - Schwimmer-Magnetschalter (Schliefer) Edelstahl
2.2 | Leerstandssensor (optional) | 2 m Kabel, 2-adrig Kabel: PVC
- Max. 300 V (AC/DC), max. 30 VA, max. 0,5 A
- Pneumatisch betrieben; min. Druckluft = 4 bar
- Max. Férdervolumen = 35 mm?*Hub
3 | Dosierpumpe - Min. Férderdruck = 66 bar (bei 4 bar Druckluft)
- Max. Pumpenfrequenz = 120 Hiibe/Min )
. - Mf:iX. 6 Stk. D03|e.rpumpen per l?oswrautzmat Ms (vernickelt.), Edelstahl, PTFE,
3.1 | Einstelldrehknopf - Férdervolumen-Einstellung: 0 bis 35 mm*®/Hub FKM, NBR, POM
3.2 | Handbetatigungsstoiel - Visuelle Funktionskontrolle / Handbetétigung
3.3 | Anzeigefeld - Anzeige d. Drehknopf-Umdreh.: 1 bis 6 Umdr.
3.4 | Skala - Ablesung: Skalenteilung 0,02
3.5 | Arretierhebel - Arretierung des Einstelldrehknopfs
3.6 | Entliftungsschraube - EntlGften der Dosierpumpen (bei Erstbetrieb)
4 |impulsgenerator - Einstellung Pumpenfrequenz: 1 bis 120 Hibe/Min
- Grundeinstellung b. Auslieferung ca. 40 Hibe/Min
- Einstellung der Blasluft-Intensitat
5 | Druckregelventil - Ublich: 0,2 bis 0,8 bar
- Ausnahme: "Tropf-Stop"-DosierdUse Uiber 3 bar
6 | Manometer - Anzeige der Blasluft-Intensitat
- Zu- bzw. Abschaltungen einzelner Dosierpum-
7 | Wahlschalter (optional) pen oder Dosierpumpen-Gruppen.
- Max. 4 Stk. Wahlschalter moglich b
- Monostabile Ansteuerung
- Wahlweise: elektrische / pneumatische Ansteuerung
- Elektr.: 24V DC/24VAC/110VAC/230V AC
8 |Ansteuerung 3 m Kabel, 3-adrig giﬁgﬁzﬁw
- Pneum.: Min. 4 bar; ungedlt u. gefiltert (10 pm)
3 m Schlauch (2 4)
- Max. 6 Stk. Ansteuerungen maoglich b
- 3 m Schlauch (@8) mit Stecknippel (DN 7,2)
9 [ Druckluftversorgung - Speisedruck: 4 bis 7 bar PUR
- Ungedlt u. gefiltert (10 uym)
. N - Anschluss der Dosierdise(n) )
10 | Koaxialer Gehauseanschluss | Max. 12 Stk. Diisenanschliisse maglich ¥ 2 Ms (vernickelt), Edelstahl, FKM
11 |Befestigungs-Bausatz - 2 Stk. Nutbolzen, 3 Stk. Schrauben, 1Stk. Scheibe St (manganphosphatiert)

D2 siehe Blatt 4
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Typ RDA info@robomatic.nl

Funktionsprinzip:

Das Schmiermittel flie3t aufgrund der Schwerkraft und der Dosierpumpen-Ansaugleistung aus dem
Schmiermittelbehélter (2) in die Dosierpumpe (3). Diese ist eine pneumatisch betriebene Verdranger-
pumpe. Wird die Pumpe mit Druckluft beaufschlagt, fahrt der VerdrangerstdRel vor und driickt eine de-
finierte Schmiermittelmenge durch ein Rickschlagventil in den Pumpenausgang. Nach pneumatischer
Umschaltung fahrt der federvorgespannte VerdrangerstofRel wieder in die Ausgangsstellung. Dieser
Vorgang wird durch den einstellbaren Impulsgenerator (4) stdndig wiederholt. Die Hubtiefe des
VerdrangerstoRels und somit auch die Schmiermittel-Férdermenge pro Hub, kann Uber den Einstell-
drehknopf (3.1) stufenlos verandert werden.

Das Schmiermittel wird vom Pumpenausgang der Dosierpumpe (3) in das Zentrum des koaxialen Ge-
hauseanschlusses (10) gefuhrt. Die Blasluft wird Uber das Druckregelventil (5) radial in den koaxialen
Gehauseanschluss (10) geleitet.

Ein Koaxialstecker® verbindet die Dosierdiise® iiber eine Schlauchgarnitur3) mit dem Gehausean-
schluss (10). Die Medien Schmiermittel und Blasluft werden bis zur DosierdUsenmUndung3) getrennt
voneinander geflhrt. Die Schlauchgarniturs) besteht aus einem inneren und einem aufieren Schlauch.
Der innere (zentrale) Schlauch fihrt das Schmiermittel, der aul3ere Schlauch (Ringkanal) die Blasluft.

Im Zentrum der DosierdUsenmUndungs) befindet sich die Schmiermittel-Austrittséffnung. Die Blasluft
wird Uber einen definierten Ringspalt um diese Offnung gefiihrt. Durch ein solches Diisenprinzip wird
erst an der DUsenmUndungs) ein optimal reproduzierbarer, mikrofeiner Schmierstoff-Spriihkegel er-
zeugt. Der Sprihkegel kann durch das Druckregelventil (5) dem Anwendungsfall angepasst werden.

% siehe Blatt 4

Dosierpumpen-Forderleistung:

Die folgenden Diagramme entsprechen den theoretischen Werten. Die realen Férderdaten kdnnen
durch unterschiedliche Viskositaten, Schlauchlangen, Temperaturen etc. geringfligig abweichen.
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Bestellschlissel:

[RoA |-[x/y |- J-[sn]-[zm]-[]-[]-[]
B Befestigungs-Bausatz
T Tragerahmen
[A | [Leerstandssensor; nur ab 1 Liter méglich |
[ Schmiermittelbehalter |
0,5 0,5 Liter
1,0 1,0 Liter
2,0 2,0 Liter
3,0 3,0 Liter
[zZm | [m = Anzahl der Wahlschalter; max. 4 Stk.” |
[Sn | [n=Anzahl der Ansteuerungen; max. 6 Stk.” |
[ Ansteuerung |
P Pneumatisch
DC24 Elektrisch, 24 V Gleichstrom
AC24 Elektrisch, 24 V Wechselstrom
AC110 Elektrisch, 110 V Wechselstrom
AC230 Elektrisch, 230 V Wechselstrom
[y | [y =Anz. d. Disenanschliisse; max. 12 Stk.”“ |
[ x | [x=Anzahl d. Dosierpumpen; max. 6 Stk.” |
[RDA | [ Mikro-Dosierautomat |
Beispiel:
RDA-6/8-DC24-S3-Z1-3,0-A-B
- (6x) Dosierpumpe Bei einigen Dosierautomaten miissen zusatzlich anwendungsspezifische
- (8) Dosierdiisenanschluss ? Angaben gemacht werden:
- (3x) Ansteuerung: DC 24 V - Welche Dosierpumpen sollen an zwei Diisenanschliisse (Férderstrom-
- (1x) Wahlschalter Aufteilung) angeschlossen werden ?
- Schmiermittelbehalter: 3Liter 9)ang '
- Leerstandssensor - Welche Ansteuerung soll welche Dosierpumpe(n) aktivieren?
- Befestigungs-Bausatz - Welcher Wahlschalter soll welche Dosierpumpe(n) aktivieren?
Hinweis:

o Dosierdiisen werden separat konfiguriert. Siehe separate Datenblatter fiir Dosierdisen.

e Informationen zur Installation, Bedienung und Einstellung sind aus der Betriebsanleitung zu ent-
nehmen.

Y die angegebenen Anzahlen von Dosierpumpen, Wahlschaltern, Ansteuerungen und Diisenanschlissen bezie-
hen sich lediglich auf den Standard-RDA. Als Sondergerat kann der RDA mit nahezu beliebig vielen Ausstat-
tungselementen versehen werden.

? Eine Dosierpumpe kann zwei Disenanschlisse (koaxiale Gehduseanschllsse) versorgen. Der Forderstrom teilt
sich dabei annahernd gleichmaRig auf.

¥ siehe separate Datenblatter fiir Dosierdiisen
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